OBIEKT

BUDOWA NAWIERZCHNI UTWARDZONYCH, ZEWNETRZNEJ INSTALACJI ZASILANIA OSWIETLENIA
TERENU, KANALIZACJI KABLOWEJ, ELEMENTOW POSADOWIENIA MALEJ ARCHITEKURY ORAZ
MONTAZ ELEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY W RAMACH ZADANIA POD NAZWA;

"POMNIK ZOLNIERZY NIEZLOMNYCH WRAZ Z OTOCZENIEM SKWERU PRZY UL. GLINIANEJ,
BOROWSKIEJ | DYREKCYJNEJ WE WROCLAWIU".

ADRES

ul. Dyrekcyjna, Borowska, Gliniana Wroctaw

KATEGORIA OBIEKTOW BUDOWLANYCH

Kat. VIl - INNE BUDOWLE

NR DZIALKI

obreb Potudnie, AM-17

dz nr: 5/1 oraz 5/2 w catosci,
4,6/1,6/2,18/6, 18/10, 18/11 w czesci

INWESTOR GMINA WROCLAW

Pl. Nowy Targ 1-8

50-441 Wroctaw
JEDNOSTKA isba GRUPA PROJEKTOWA
PROJEKTOWA ul. Mosiezna 27/8, 53-441 Wroctaw

t.. +48 71 348 27 67 f.. +48 71 348 21 23

www.isba.com.pl biuro@isba.com.pl
DATA 30.11.2022
STADUM SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BRANZA INSTALACJE ELEKTRYCZNE

PROJEKTANT / UPRAWNIENIA NR UPRAWNIEN PODPIS

INSTALACJE
ELEKTRYCZNE )
Projektant mgr. inz. LECH KRYSTEK 111/DOS/05

UPRAWNIENIA-  BUDOWLANE W  SPEC.
INSTALACYJINEJ W ZAKRESIE SIECI, INSTALACJI |
URZADZEN ELEKTRYCZNYCH |
ELEKTROENERGETYCZNYCH DO
PROJEKTOWANIA BEZ OGRANICZEN




KlasyfikacjaCPV

45316100-6 Instalowanie urzadzen oSwietlenia zewnetrznego
45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

SPISTRESCI

Lo WSTER b e bbb bbbk bbb Rttt 4
1. PIZEAMIOE ST .ttt 4
12, INWESTON ittt bbbt 4
130 ZaKres SIOSOWEANIA ST. ....viuiiiieiiicii ettt 4
1.4, Zakres robOt ODJBIYCH ST, .o sttt reern e 4
1.5.  Okreslenia wystepUjACe W NINIEISZE] ST.....ccvieeiiiieiierieiteee ettt et ste e ae s re b e s te e s e besreenaesteernensens 4
1.6.  Przepisy TEChNICZNO — BUAOWIANE. ......eocviiieiicie ettt e te et sre e e e sre e e ree e e eeeens 4
1.7.  Ogolne wymagania dotyCzZace rODOL. .........oovieeeieeee et 5
1.8.  BezpieCZENSIWO i NIJIENA PIACY. ..eevveesreeseeeieeieete et et e st e steeste s teeteesteesreesraeestesnteenbeesnesseessnesseeessaesenns 5
1.9.  Stosowanie si¢ do prawa i iNNYCH PIZEPISOW. .......ecveevuiirieireciieteeite e este st et e stesreestesteereestesrsetesreensesreessensens 5

2. WYROBY DO STOSOWANIA ..ottt ettt ettt sttt b e s et e e s e s esenesesenes 5
2.1, Wymagania fOrMaINE. .......ueevecieceeeeeet ettt ettt e st et e s teeab e be e aeestesbaentesteeraenbeereentenns 5
2.2.  Wymagania teChNICZNE OGOINE. ....eevieieietiee ettt ettt ettt st e bt e sbeese e besaeeeene 6
R T - (oo VI o) 6
I 11 o1 (o] 3o 1 6
2.5,  TabliCe ZADEZPIECZENIOWE. .....c.uveeereeeteeteeteecteesteete e e te e s e e s e e st e s ate s teebe e ba e baesraesseeestaenteessaesrnesseesnseenes 6
2.6.  Oprawy o$wietleniowe zewnetrzne, Zrodta SWIatha. ..........c.ccieeeiiiiecececeeeeeee e e 6

K | 4 = OO 6

B, TRANSPORT ....otteiriririrtriet ettt ettt ettt st ea et bt e b b et et e s e s e s e s e s e s e s e s e s enea et e e s s es et et eseseses 6

5. WYKONANIE ROBOT w...cvuoueeeesaeeesseeessseesssasesssesesssasessssesessssesssesssssssssssasssssssssssssssssnessssssssssnessssnsssssnseess 6
5.1, OgoIne zasady WYKONANIa FODOL. .........c.eruiirieiiiiieie ettt 6
5.2.  Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami. ..........o.ceveeveieieinininreccee e 7
53.  Prace wstepne, traSoWani€ lINii. .........eeerereesieree ettt ettt sttt ee e 7
54.  Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem robot elekiryCznych. ..........ccoeeevenciiiiicneccee 7
5.5.  Uktadanie linii KADIOWYCH NN. ......couiiiiiiieee et 7
5.6.  MontaZ oSwietlenia ZEWNEIrZNEGO. .......eeiiriieiee ettt sttt st 7

Strona 2 z 11



5.17. Szafka r0ZAZIEICZO-OSWIBHIENIOWA. ... e e et e e e e e e et e e e e e e e eeeneeeeeaeeneeenenees 7

5.8.  OChrona przeCiWpOraZENIOWA. ........ceuerverrerierieieeeseeseesessestessessesseseeseesessessessessensesseseesessessessessessensenseseenens 7
5.9.  Instalacia UZIEMIBJGCA. ... c.veveueeuiriietirtert ettt sttt ettt n e 7
6.  KONTROLA JAKOSCIROBOT. ....oouveeercieeieeeeceeseeesessessesses s sees s ssss s saessss s s sses s ssssssssssassass s sanssnes 7
7. OBMIAR ROBOT (ZASADY OBMIARU | ICH DOKUMENTOWANIA). .......ocovoevereeecieeeeeeeeeeeseseesees e ses e 7
8. ODBIOR ROBOT. ....ovuitceiciee et e et s s ass st s s ssssssss s s ssessessssaessss s sansaes s senssnnes 8
8.1.  Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacyCh ZaKIYCIU. .........eoeruereeieieieireresreee e 8
8.2, OdDION KOMCOWY. ...ttt ettt ettt ettt sttt ettt b s bt bt st e et e et eneebeeb e e b e neenae e e e e e eae e 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI. ...ttt ettt ettt sttt sttt b e bbbttt ne e nene 8
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (Przepisy ZWIGZaNE). .......cc.erveruereeeeeuirieriesiestenseeeeeeesesiessesseseessessenseseseeseenes 8
110 ZALACZNIKINR ottt sttt b et b ettt b et e b b e b e bbb ese st ene s 10

Strona 3z 11



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z zadaniem :

BUDOWA NAWIERZCHNI UTWARDZONYCH, ZEWNETRZNEJ INSTALACJI ZASILANIA OSWIETLENIA
TERENU, KANALIZACJI KABLOWEJ, ELEMENTOW POSADOWIENIA MALEJ ARCHITEKURY ORAZ
MONTAZ EITEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY W RAMACH ZADANIA POD NAZWA:

"POMNIK ZOLNIERZY NIEZLOMNYCH WRAZ Z OTOCZENIEM SKWERU PRZY UL. GLINIANEJ,
BOROWSKIEJ | DYREKCYJNEJ WE WROCLAWIU".

Adres: ul. Dyrekcyjna, Borowska, Gliniana we Wroctawiu.

Obreb Potudnie, AM-17

dz nr: 5/1 oraz 5/2 w catosci,

4,6/1,6/2,18/6, 18/10, 18/11 w czesci

INSTALACJEELEKTRYCZNE

1.2. Inwestor

GMINA WROCLAW
Pl. Nowy Targ 1-8
50-441 Wroctaw

1.3. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna ( ST ) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot jak
w pkt. 1.1. Integralne czesci opracowania stanowia: Projekt wykonawczy oraz przedmiar robot.

1.4. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji
elektrycznych dla zadania jak w p. 1.1., w zakresie jak nastepuije:

- kable zasilajace

- o$wietlenie zewnetrzne

- rozdzielnice SOT

- badania i pomiary

1.5. Okreslenia wystepujace w niniejszej ST
W niniejszej specyfikacji uzywa sie okreslen, ktére zostaty zdefiniowane w nastepujacych przepisach:

e USTAWA z dnia 7 lipca 1994 roku — ,Prawo Budowlane” (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami, ostatnia zmiana z 17. czerwca 2005 r);

e USTAWA ,Prawo energetyczne” z 10.kwietnia 1997 r z pozniejszymi zmianami;

e ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie; z pdzniejszymi zmianami;

e PN -IEC 60364; 2000 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”;

e PN - EN 12464-2:2008 , Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Cze$é 2: Miejsca pracy na
zewnatrz’;

1.6. Przepisy Techniczno — Budowlane.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych powinny spetniac wymagania techniczno — budowlane
okreslone w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych ustaw oraz w normach wprowadzonych do
obowigzkowego stosowania jak roéwniez w innych normach traktowanych jako zrédito aktualnej wiedzy
techniczne;
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1.7. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjg Techniczng, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca rob6t zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczacymi
projektowanej inwestycji. Przed rozpoczeciem robét elektrycznych Wykonawca powinien zapoznaé sie z
obiektem, w ktérym prowadzone beda roboty celem stwierdzenia odpowiedniego przygotowania frontu robét.
Wykonywanie robét nalezy koordynowac na biezaco we wspdtpracy z kierownikiem budowy.

Przy wykonywaniu robdt ogélnobudowlanych zwigzanych pomocniczo z wykonawstwem rob6t elektrycznych
nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w ST — cze$¢ budowlana.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét i przekazanie obiektu Zamawiajgcemu.

Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje technicznego
sprawdzenia jako$ci wykonanych rob6t wraz z wykonaniem odpowiednich pomiarow.

Przy wykonywaniu robot elektrycznych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnie
obowigzujacych przepisow w zakresie BHP oraz, je$li jest podwykonawcg — wymagan generalnego wykonawcy
w zakresie BHP.

Kwalifikacje personelu robdt elektrycznych powinny by¢ stwierdzone i udokumentowane waznymi
zaSwiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robét elektrycznych wykonawca dostarcza zleceniodawcy dokumentacje powykonawczg, czyli
zbiér dokumentow wymaganych oraz niezbednych przy pracach komisji powotanej do przeprowadzenia odbioru
koricowego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenistwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zapfacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagty bedzie
informowac kierownika budowy o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. WYROBY DO STOSOWANIA

2.1. Wymagania formalne.

Do wykonania instalacji elektrycznych w budynkach uzytecznosci publicznej nalezy stosowac przewody, kable,
sprzet, osprzet oraz aparature i urzadzenia elekiryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania w
budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktorych producent :

o dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego systemu oceny

zgodnosci,
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e wydat krajowg deklaracje zgodno$ci z dokumentem odniesienia wg okreslonego systemu oceny zgodnosci,
e oznakowat wyrob znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi Przepisami.

2.2. Wymagania techniczne ogélne.

Do wykonania instalacji elektrycznych stosowa¢ podstawowe wyroby elektryczne: przewody, urzadzenia,
aparature i materiaty elektroinstalacyjne spetniajace wymagania formalne i okreslone wymagania techniczne
ujete w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych Ustaw — jak w p. 10

2.3. Przewody i kable.
Przewody 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytowe (L, N, PE) z zytami miedzianymi o przekroju minimum jak na
schematach , w izolacji i ostonie zewnetrznej z polwinitu na napiecie 450/750V.
Kable 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytowe (L, N, PE) z zytami miedzianymi o przekroju minimum jak na
schematach , w izolacji i ostonie zewnetrznej z polwinitu na napiecie 0,6/1kV.

2.4. Rury osfonowe.
Stosowac rury ostonowe z PCV

2.5. Tablice zabezpieczeniowe.
W obudowach zewnetrznych do zabudowy aparatury modutowej odrutowanie - przewodami miedzianymi gietkimi

2.6. Oprawy o$wietleniowe zewnetrzne, zrdfa Swiatta.
Stosowac nalezy oprawy | klasy ochronnosci o stopniu ochrony minimum IP65.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do prac przy instalacjach elektrycznych powinien mie¢ mozliwos¢ korzystania z
takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét.

4. TRANSPORT.

Transport materiatdw instalacyjnych powinien odbywac sie przy zastosowaniu takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na wkasciwosci przewozonych materiatow i jako$¢ wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z Umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw i wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, poleceniami
nadzorujgcego przedstawiciela zaktadu energetycznego oraz poleceniami Inspektora Nadzoru oraz
nastepujacymi zasadami:

e do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywac przewodéw, kabli, sprzetu, osprzetu oraz urzadzern i
aparatury oraz materiatdw elektroinstalacyjnych posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenie do
stosowania w budownictwie,

e nalezy zapewni¢ rownomierne obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przytaczanie odbiordw
jednofazowych,

e nalezy zapewniC bezkolizyjno$¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami,

e wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciggi instalacyjne powinny by¢ tak
zainstalowanie, aby bylo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie przegladow i
konserwaciji,

e nie nalezy ustawia¢ stupdw i prowadzi¢ robot na wysoko$ci wiekszej niz 3 m w warunkach utrudnionych:
przy ztej widoczno$ci, podczas silnego wiatru, wytadowan atmosferycznych, odwilzy oraz mrozu wiekszego
niz minus 10°C.
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5.2. Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami.

Koordynacja rob6t budowlano - montazowych poszczegdinych rodzajow powinna byé dokonywana we
wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczego6towy
harmonogram robét elektrycznych oraz  pomocnicze roboty ogolnobudowlane zwigzane z robotami
elektrycznymi, uwzgledniajac przy tym etapowy charakter budowy.

8.3. Prace wstepne, trasowanie linii.
Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw sprawdzi¢ czy w jego strefie nie znajdujg sie urzadzenia
podziemne.

Roboty mozna rozpoczynac po wytrasowaniu linii i przygotowaniu wiasciwego frontu robét.

5.4. Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem robot elektrycznych.

Przed rozpoczeciem rob6t ziemnych nalezy doktadnie zapoznac si¢ z wiasciwg dokumentacjg aby podczas
wykonywania rob6t ziemnych nie spowodowac uszkodzenia istniejacych instalacji podziemnych.

W przypadku gdy istnieje prawdopodobieristwo wystepowania urzadzen podziemnych (nawet, jesli ich nie ma
na aktualnej mapie geodezyjnej) roboty ziemne nalezy wykonywac recznie z zachowaniem szczegolnej
ostroznosci a w razie napotkania na urzadzenia, sposéb wykonania prac zabezpieczajacych uzgodni¢ z
przedstawicielem instytucji opiekujacej sie tymi urzadzeniami.

8.5. Uktadanie linii kablowych nN.
Zgodnie z normg SEP-E-004 ,Elektroenergetycznej i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.

5.6. Montaz oswietlenia zewnetrznego.

Elementy do zabudowania opraw o$wietleniowych w podtozu posadowi¢ zgodnie z wytycznymi zamieszczonymi
w dokumentaciji producenta.
Kazda oprawe zasila¢ zgodnie z wytycznymi Projektu Technicznego/Wykonawczego

5.7. Szafka rozdzielczo-oswietleniowa.

Szafke rozdzielczo — o$wietleniowg wykonac w oparciu 0 obudowe z tworzywa sztucznego, Il klasy ochronnosci
na fundamencie wiasnym o stopniu ochrony min. IP-44

Zastosowane aparaty powinny posiada¢ certyfikaty na znak CE lub deklaracje zgodno$ci z dokumentami
odniesienia.

Niezbedne jest jednoznaczne trwate oznakowanie zawierajgce: schematy potaczen, wartoSci zabezpieczen,
adresy.

5.8. Ochrona przeciwporazeniowa.
Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - zgodnie z PN IEC 60364 — 4 — 41 — samoczynne wytgczanie zasilania.

8.9. Instalacja uziemiajaca.
Instalacje uziemiajacg wykona¢ bednarkg FeZn 30x4. Zacisk PE w rozdzielnicy SOT podtaczy¢ do instalacii
uziemiajace;.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wytacznie materiaty dopuszczone do obrotu i stosowania w
budownictwie, bez widocznych wad, zgodne z niniejsza ST (ewentualne zamienniki materiatow uzgadnia¢ z
Inspektorem Nadzoru i potwierdzaé wpisem w dzienniku budowy), zgtasza¢ do odbioru roboty ulegajace
zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t i zgodnosci z
Dokumentacjg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT (ZASADY OBMIARU | ICH DOKUMENTOWANIA).

Podstawg dokonywania obmiardw, okreslajacych zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycii,
jest przedmiar robot, bedacy integralng czescig dokumentaciji projektowe;.
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Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robét.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru. Btad lub przeoczenie w
przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledy zostang
poprawione wg pisemnej instrukcji Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiér robat zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania 0golnego postepu robét. Gotowos$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Odbiér powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie (mozliwie szybko) przez inspektora nadzoru.

8.2. Odbiér koncowy.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowosS¢ do odbioru kofcowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce

wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem o tym fakcie Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego. Odbior koncowy robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od

dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Przed przystgpieniem do odbioru koncowego Wykonawca powinien: przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza.

W trakcie odbioru koricowego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robét

zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robot

poprawkowych.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru korncowego robdt jest protokét robét sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru korcowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac

nastepujace dokumenty, tworzace Dokumentacje Powykonawcza;

e projekt powykonawczy — zaktualizowany po wykonaniu robét projekt wykonawczy z naniesionymi w trakcie
wykonawstwa zmianami,

o Specyfikacje Techniczna,

e Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiardw,

e protokoty z przeprowadzonych odbioréw cze$ciowych,

e protokoty z przeprowadzonych badan (pomiaréw o sprawdzen),

e deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia na zastosowane wyroby i urzagdzenia,

e uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,

¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Jesli komisja powotana do odbioru stwierdzi, ze pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego instalacje nie

sq gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

koricowego robdt. Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiorze koricowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie

dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong
dla danej pozycji Kosztorysu ofertowego lub cena ryczattowa

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (przepisy zwigzane).
e Ustawa - Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (dz. U. 2003 nr 207), ze zmianami
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. W sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75, poz. 690), ze zmianami
PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napiecie
znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.
PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlinego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody
0 izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.

PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napiecie nie przekraczajace 0.6/1 kV.
PN-EN 60598-02 Oprawy OSwietleniowe. Wymagania szczegotowe (zestaw norm).

PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe (zestaw norm).

PN-90/E-0023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

PN-IEC 60364-7 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (zbi6r norm).

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

SEP-E-004 ,Elektroenergetycznej i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003(U) Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia.
PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elekiryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badar odbiorczych.

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-84/0-79101 Opakowania transportowe. Odpornos¢ na uszkodzenia mechaniczne opakowan o masie
zawartosci powyzej 150 kg. Wymagania i badania.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano montazowych i rozbiérkowych Dz. U. nr 13 z dnia
10.04.1972 .

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych - cz. V Instalacje elektryczne —
wyd. COBR Elektromontaz.

Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji budowlanych.

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywaé w oparciu o biezaco obowiazujace
normy i uregulowania prawne.
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11. ZALACZNIK NR 1.
L1 - oprawa oswietleniowa.

Oprawa_o$wietlenia zewnetrznego do wbudowania w _podioze — oprawa ze zrédlem LED 2700-6000K o
strumieniu oprawy 3075Im i mocy 35,5W.

PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

materiat korpusu — odlew aluminium anodowany.

materiat klosza — szkfo hartowane/bezpieczne, maksymalne obcigzenie statyczne — 3 000kg.
Montaz bezposrednio w podtozu.

stopien odpornoéci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08.

szczelnos¢ oprawy — IP67.

PARAMETRY ELEKTRYCZNE

moc maksymalna uwzgledniajace wszystkie straty — 33,5W.
znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz.

ochrona przed przepieciami — 1/2kV.

klasa ochronnosci elektrycznej: Il.

zakres temperatury pracy oprawy od -40°C do +50°C.
uktad sterowania - DMX.

PARAMETRY OSWIETLENIOWE | POTWIERDZENIA

e rodzaj zrédta $wiatta — LED/RGBW.
e minimalny strumien $wietlny oprawy — 3074.8Im.
o zakres temperatury barwowej zrodet Swiatta — 2700-6000K.
o rozsyt Swiatta — asymetryczny liniowy [LA10]
o wspdtczynnik oddawania barw RA/CRI - 80.
e oprawa musi by¢ oznakowana znakiem CE oraz posiada¢ deklaracje zgodnosci.
220 270 660 alfklrn
iZj---d — 13.7912.1*
| o180 . — 51.69%51.6°
— 1m0 —— Ce0fCET0
Przykfadowy produkt -

ETV130-TW LED DMX IP67 IK08 wallwasher [186-0334] f-my WE-EF lub réwnowazna.
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L2- oprawa oswietleniowa.

Oprawa o$wietlenia zewnetrznego do wbudowania w podioze — oprawa ze zroédtlem LED 2700-6000K o
strumieniu oprawy 1864Im i mocy 23W.

PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

materiat korpusu — stal nierdzewna.

materiat klosza — szkto hartowane/bezpieczne, maksymalne obcigzenie statyczne — 5 000kg.
Montaz bezposrednio w podtozu.

stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK10+.

szczelnos¢ oprawy — IP67.

PARAMETRY ELEKTRYCZNE

moc maksymalna uwzgledniajace wszystkie straty — 23W.
znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz.

ochrona przed przepieciami — 1/2kV.

klasa ochronno$ci elektrycznej: Il.

zakres temperatury pracy oprawy od -40°C do +50°C.
uktad sterowania - DMX.

PARAMETRY OSWIETLENIOWE | POTWIERDZENIA

e rodzaj zrédta $wiatta — LED/RGBW.
e minimalny strumien Swietlny oprawy — 1864.2Im.
o zakres temperatury barwowej zrodet Swiatta — 2700-6000K.
o rozsyt Swiatta — asymetryczny [A6]
o wspotczynnik oddawania barw RA/CRI - 80.
e ruchom soczewka w zakresie - 0+30°/w pionie, 0+360°/w poziomie w okoto osi.
e oprawa musi by¢ oznakowana znakiem CE oraz posiada¢ deklaracje zgodnosci.
==
Elm
c=0 l/-\—g\j CZ70 11007 1559 ofllrn
\_\_/' t—-f — 18,8%20,2°
180 . — 1= 1912, 1°
—_—  fCien —— COfC270
Przyktadowy produkt -

ETC130-TW LED DMX IP67 IK+10 [185-3395] f-my WE-EF lub réwnowazna.
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